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Ecuacion := x1 + x2 = 0

B(ort(U))={  , 1, -1, 0[ ], 0, 0, 1[ ], }

la base ortonormal correspondiente es B*(ort(U))=  , 1, -1, 0[ ], 
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distancia := 5
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 se proyecta x=y=z en la recta de vector director, 
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una base ortonormal de S es : , 
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las ecs. del subespacio ortogonal son:  , x1 - x2 + x3 = 0, -x1 + x2 + x4 = 0{ }

f := x ® evalm innerprod a, GR, x( ) b( )

las imágenes de los vectores de la base canón. son, respectivamente: , 
a1 + a2 + 2 a3( ) b1, a1 + a2 + 2 a3( ) b2, a1 + a2 + 2 a3( ) b3[ ], 
a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b1, a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b2, a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b3[ ], 
2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b1, 2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b2, 2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b3[ ]

por lo que la matriz del endom. con respecto a la b. canón. será: , 
a1 + a2 + 2 a3( ) b1 a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b1 2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b1

a1 + a2 + 2 a3( ) b2 a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b2 2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b2

a1 + a2 + 2 a3( ) b3 a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b3 2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b3
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una base de Im(f) es el vector: , a1 + a2 + 2 a3( ) b1, a1 + a2 + 2 a3( ) b2, a1 + a2 + 2 a3( ) b3[ ][ ]

una base de Ker(f) es el par de vectores : , 

0, 1, - 
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2 a1 + 2 a2 + 3 a3
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El autosistema de , 

a1 + a2 + 2 a3( ) b1 a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b1 2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b1

a1 + a2 + 2 a3( ) b2 a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b2 2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b2

a1 + a2 + 2 a3( ) b3 a1 + 2 a2 + 2 a3( ) b3 2 a1 + 2 a2 + 3 a3( ) b3
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, es : 

0, de mult.alg , 2,  con B(Ker(A-, 0,  I )= , 
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,  g( , 0, ),  =, 2

2 b2 a3 + 2 b3 a1 + 2 b3 a2 + 3 b3 a3 + b1 a2 + 2 b2 a2 + b2 a1 + 2 b1 a3 + b1 a1, de mult.alg , 1, 
 con B(Ker(A-, 2 b2 a3 + 2 b3 a1 + 2 b3 a2 + 3 b3 a3 + b1 a2 + 2 b2 a2 + b2 a1 + 2 b1 a3 + b1 a1, 

 I )= , 
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,  g( , 

2 b2 a3 + 2 b3 a1 + 2 b3 a2 + 3 b3 a3 + b1 a2 + 2 b2 a2 + b2 a1 + 2 b1 a3 + b1 a1, ),  =, 1

la matriz es diagonalizable pues todos los autovalores son simples

planort := 2 y1 + 3 y2 + 4 y3 = 0


