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 simetría resp a plano generado por los vectores  || 0, 1, 0[ ], 1, 0, 2  - 1[ ]{ }

1 0 0

0 - 3
4

 + 1
4

 I 7 0

0 0 - 
3
4

 - 
1
4

 I 7

é
ê
ê
ê
ê
ê
ê
ê
ê
ë

ù
ú
ú
ú
ú
ú
ú
ú
ú
û

se trata de un giro cuyo eje es la recta de vdir.   || 3 , 1, - 3[ ]{ }
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se trata de un giro cuyo eje es la recta de vdir.   || 0, -1, 1[ ]{ } ||  compuesto con la simetría respecto del 
 plano generado por   || I 2 , 1, 1[ ]{ } || -I 2 , 1, 1[ ]{ }
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cortog := x - 2 y + t = 0, -x + t = 0{ }
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,  es ortogonal

pues el producto At por A es igual a  , 
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las ecs. param. del subespacio pedido son : , z = -t2 - t1, x = t2, y = t1{ }

una base de S es :  || -1, 1, 0[ ]( ) || -1, 0, 1[ ]( )

las eqs. del sb. ortogonal a S son:  , -x + y = 0, -x + z = 0{ }, (recta en el espacio)

si, pues , 
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por lo que lo que hace con estos vects. es cambiarles el stdo., sin salir, por tanto del subespacio

 simetría resp a plano generado por los vectores  || -1, 0, 1[ ], -1, 1, 0[ ]{ }


